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TEMATICA

propusa pentru interviul de admitere la specializarea
“Sisteme de conducere in robotica”,
domeniul “Mecatronica si Robotica”

Structuri robotice. Aspecte fundamentale
Modelarea cinematica si dinamica a robotilor
Sisteme senzoriale utilizate Tn robotica
Sisteme de actionare in robotica

Sisteme de conducere in robotica

Aplicatii ale roboticii
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