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Plan de cercetare

planul de cercetare al Facultatii de ACE pe perioada 2008-2012, aprobat in Consiliul Facultatii din

24.07.2008, este structurat pe domeniile celor 5 catedre ale facultatii.

l.Catedra de Automatici
Ca domeniu, automatica este extrem de cuprinzdtoare qi acoperirea intregului domeniu de

cdtre o catedr6 de specialitate nu pare posibilE. Catedra de Automaticd a Facultafii de Automatica,

Calculatoare gi Electronicd din Universitatea Craiova privegte automatica drept o abordare tehnico-

inginereascd gi teoretici urm[rind modificarea proprietafilor obiectelor tehnice prin reaclie inversd

(feedback) cu scopul creqterii eficienfei de exploatare (tehnicd qi economicd)'

Av6nd in vedere fenomenele care insolesc prezenla reacliei inverse (instabilitate, oscilafii),

aborddrile tehnice sunt insolite de cercetdri teoretice corespunzdtoare. Pe de altdparte, cercetarea din

automaticd este insolitd obligatoriu de o anumitd descriere spre solicitdrile exterioare (industrie,

serviciu, mediu).
Apare limpede cd direcliile de cercetare in Catedra de Automaticd sunt stabilite in funclie de

urmdtoarele considerente :
- competenla profesionald gi preocupdrile personale ale membrilor catedrei;
- finanlarea cdqtigatd prin competifie;
- colabordrile gi contractele cu agenli economici;
- programele de doctorat;
- cotaUor6rile qi solicitdrile externe, potrivit cu tendinlele pe plan mondial.

Corespunzdtor, in cadrul Catedrei de Automaticd, denumirea principalei direcfii de cercetare

este ,,Automatic[ neliniari, sisteme tolerante la defecte qi sisteme in timp real". in cadru

acesteia, s-au dezvoltat urmdtoarele subdireclii de cercetare, intre care unele corespund atingerii

excelenfei in domeniu:
- Stabilitatea qi oscilafiile sistemelor automate neliniare'
- sisteme automate cu comportamente 9i structuri speciale.
- Aplicafii ale sistemelor automate in industrie (procese din industria chimicd, procese din

energetica clasicd qi nucleara, maqini qi aclioniri electrice).
- Aplicafii ale sistemelor automate in biologie, biotehnologii, proteclia mediului 9i medicind.

- Apncaiii ale sistemelor automate in prelucrarea semnalelor 9i multimedia, precum 9i in

prelucrarea qi securizarea informafiei.
- Teoria sistemelor cu intdrziere 9i propagare'
- Conducerea in regim alunecdtor qi aplicafii'
- Aplicafii ale conducerii robuste 9i tolerante la defecte'
- Modelareafrzico-matematicd gi identificarea dinamicii proceselor.

- Sisteme in timp real, sisteme integrate'

Cercetarea gtiinlifica din catedrd se deruleazd in cadrul Centrului de cercetare ANSO '

Automaticd Neliniard. Stobitrtorc si oscilalii, infiinfat in 2001, recunoscut de GNCSIS la nivel B qi

re-acreditat in2006,dar qi in coleltive neintegrate in centru; de asemenea alt cadru organizatoric al

cercetdrii este $coala doctorald tn automattia urrrde cercetarea este efectuatd de doctoranzi, sub

indrumarea conducdtorilor de tez6.

Cercetarea pebaz;de contract s-a desftgurat atdt in perioada 1972-1989, contractele fiind

derulate aproape exclusiv cu industria, cdt qi dupd 1990. in ultima periodd ea a cunoscut o mare



diversificare, derulandu-se cercetdri din sistemul CNCSIS, ANCS, Academia Rom6nd, in cadrul

diverselor programe cu finanlare (granturi, parteneriate, programul de idei)'

Valorifrcarea cercetdrii s-a facut in spirit pt"pond"tent universitar, prin publicafii (articole in

reviste de diverse ranguri, conferinle nalionale gi internalionale cu vizibilitate, sesiuni invitate la

conferinfe intemaliona'i") ii lucrdri cu caracter monografic (volume sau contribulii la volume); de

asemenea valorificarea s-a facut qi prin publicaliile aferente tezelor de doctorat susfinute'

2.Catedra de Mecatronica
Domeniul prirr.iput al cercetdrilor este Robotica, inclusd in domeniul larg al Mecatronicii qr

aplicatd in domenii industriale (automatizarea proceselor industriale, aeronauticd, industria de

ipiur", electrotehnicd, biotehnoiogie) qi neinginereqti (biologie, medicind, proteticd)' Dintre

direcfiile mari pe care se desfdgoard ..i..tatil" giunde s-au oblinut rezultate notabile (publicafii in

fluxul principal de reviste, citari in reviste din huxul principal, granturi caqtigate prin competifie,

lucrdri invitate in sesiuni sau in plenul conferinfelor internafionale) se pot aminti:

- mecatronicd qi roboticd - directie pe care existd un Centru de Cercetare acreditat CNCSIS;

Existd, de asemenea, Centrul de Cercetare Mecatronicd qi RoboticS, persoand juridicd, avdnd

toate capacitdlile juridice aferente;
- sisteme flexibile" de fabricalie - direclie pe care existd un Centru de Cercetare pentru

Roboticd gi Sisteme flexibile de Fabricalie acreditat RELANSN;

- prelucrarea si recunoagterea imaginilor;
- comunicalii mobile;
- sisteme robotice reconfigurabile 9i autoreproductibile;
- materialeinteligente

Elementul comun al acestor cercetdri il reprezintd imbinarea aspectelor teoretice cu

experimentul tip benchmark: experimentele de acest tip sunt acceptate universal prin convenlie qi

implementate pe platforme convenite la nivelul marilor societdfi profesionale (IEEE' ASME, AIAA'

sRR, ARIES) gi implementate, in cazttlnostru, pe platformele laboratoarelor catedrei (de exemplu

experiment. q.r*r"r, SMC, FESTO). Cercetdriie experimentale pe platforme au avantajul cd pot

integra doctoranzi (prin tematica dq cercetare), masteranzi (prin disertafii) qi chiar studenli cu

pt.gdtit. corespunzdtoare. Alte directii :
- mecatrorrr"a ii roboticd - direclie pe care existd un Centru de Cercetare acreditat CNCSIS;

Existd, de asemenea, Centrul de Cercetare Mecatronicd qi Roboticd, persoand juridicd, avAnd

toate capacitdlile j uridice aferente;
- partajar.u rrr*rrior de instruir. ,i d. cercetare din domeniul mecatronicii si roboticii

- sisteme de conducere a robotilor utilizind retele neuronale artificiale

- realitate virtuala; dispozitive haptice
- tele-pro gramarcaautomatelor programabile via lnternet

-tele-programarcarobotilorsisistemelormecatronicevialnternet
-laboratordeAutomateProgramabilecuutl|tzaredeladistantd(Internet)
- promov area cercetiirii in automaticd si roboticd in scopul integrdrii in retele europene si

internationale de cercetare
- sisteme incorporate tip neuroproteza pentru recuperarea persoanelor cu handicap neuromotor

_ sisteme integrate de ctnduceie in timp real in tetea aproceselor

- algoritmi ev-oluati de conducere a sistemelor neliniare; aplicatii la structurile robotice

- cercetari in domeniul robotilor mobili

_ sistem rouoti"Jpentru liniile de productie a fitingurilor din polipropilena

-modeldeformarein i t ia las icont inuaaresurselorumaneinu"d. ' .ucore lar i is is temulu i
educational cu cerintele pietei muncii in domeniul mecatronicii si roboticii

.cercetariasuprapartajaniresurseloreducationalevialnternet



- dezvoltarea aplicatiilot SCADA pentru sisteme mecatronice
- utilizrr,"u ,oft,wure-ului pentru recunoasterea formelor (scrise, audio, video) in sistemele

mecatronice
- sisteme artificiale colaborative compuse din componente cognitive cu responsabilitati

autonome
- dezvoltarea aplrcatiilor telematice

3.Catedra Electronica si Instrumentatie
I.Structuri inteligente pentru controlul proceselor si comunicatii

- Dezvoltarea aplicatiilor telematice
- Dezvoltarea de noi aplicalii utilizand tehnologia RFID;
- Sisteme electronice de alimentare gi conversie de energie cu randament ridicat;

- Dezvoltarea de aplicalii cu module radio de mic6 putere de tip zigBee;

- Dezvoltarea de aplicalii electronice gi multimedia pentru sisteme inteligente de transport;

- Dezvoltarea de uptiruiii pentru instruirea interactivd multimedia a persoanelor care utilizeazd

produse tehnice;

Il.Instrumente software pentru proiectarea structurilor electronice
- Dezvoltarea unor instrumente software pentru proiectarea automatd a circuitelor analogice de

putere/tensiune micd;
- Dezvoltarea unor instrumente software pentru proiectarea automatS a circuitelor analogice de

zgomot mic;
- Dezvoltarea de filtre analogice destinate aplicatiilor de micd putere/tensiune;

- Dezvoltarea de macromodele pentru circuitele integrate analogice'

4.Catedra de Ingineria calculatoarelor si comunicatiilor

I.Integrarea in aplicatii complexe a tehnologiilor actuale de firma si "open source"

- tehnologii BIyI' Lotus, Rational, Tivoli, webSphere, platforma IBM"Jazz technologl';

- tehnologii Mirroroft recente: WINDOWS VISTA, Office 2007,.NET Framework 3'0,

- produse si tehnologii recente Sun Microsystems;
- dezvoltarea unor apticatii bazatepe standardele ADL si SCORM

Il.Proiectarea si implementarea sistemelor incorporate si a software-ului aferent

- medii integrate (IDE-Integrated Development Enviroment ) si instrumente softwa"re pentru

proiectarea sistemelor incorporate oferite de firme si din domeniul'oopen source"

- iipuri de aplicatii cu DSP-uri si microcontrolere in sisteme incorporate

- proiectarea, implem entareasi testarea aplicatiilor distribuite cu componente DSP

Ill.proiectarea, implementarea si testarea aplicatiilor complexe in retele de calculatoare din medii

eterogene
- particul aitatiale aplicatiilor din retelele complexe si de mare viteza

- proiectarea aplicatillor WEB in medii de comunicatie heterogene

- securitatea informatiei in conceptul ..software colaborativ,'

5.Catedra de Inginerie Softwar r : 1 r--^i-^-:^j e^&,,ro;a r{nmen'
Cercetarile din aceast a catedra se incadreaza in domeniul Ingineriei Software, domenru

preocupat in sens rurg o. analiza,proiectarea si implementarea sistemelor software prin exploatarea

tehnicii si resurselor de calcul existente. In particular, cercetarile sunt structurate pe trei mari directii

de cercetare:



I. Aplicatii multimedia in medicina
- Acest grupul de cercetare are preocupari stabile si de durata asupra metodelor si procedurilor

de actiune in vederea asistarii deciziilor (diagnosticare si terapie).
- Se pot crea avantaje majore in domeniul sanatatii pt'rnrealizarea de sisteme informationale

pentru spitale care sa permita administrarea datelor despre pacienti, arhivarea imaginilor si

sisteme de comunic are care pot ajuta medicii si cercetatorii sa gestioneze imaginile medicale.
- Sunt necesare aplicatii multimedia care sa integreze aceste trei aspecte intr-un mediu

multimedia si sa conduca la o calitate superioara a ingrijirii pacientului, a educatiei si

cercetarii medicale.
- Se foloseste cautarea bazatape continut inbaze de date cu imagini medicale

II. E-learning
- Invatamantla distanta cu ajutorul continutului video digital si a Internet-ului. O astfel de

initiativa presupune integrarea calculatoarelor, a continutului video digital si a Internet-ului
pentru a oferi cursuri angajatilor diverselor companii in cea mai convenabila modalitate:
grupuri in clasa, la locul de munca sau acasa.

- Sisteme multimedia interactive pentru predare si invatare. Materialul audio-vizual este un

ajutor valoros in sistemul de invatamint, poate face, ca de exemplu, lectiile de istorie,

geografie sau limbi straine sa fie mult mai atractive, dar si mai instructive. Mediile de

invatare si predare multimedia pot fi foarte eficiente din punct de vedere educational, pot

imbogati si imbunatati calitatea actului educational, pot conduce la un invatamint activ si

motivat.
- Se folosesc sisteme hipermedia adaptive si de management a cunostintelor si se construiesc

modele cognitive ale studentilor

III. Sisteme intelgente distribuite - SID
preocuparile din ultimii ani ale unor membrii ai catedrei au permis conturarea unui grup de cercetare

in dorneniul sistemelor inteligente distribuite. In principal acest grup urmareste apropierea a doua

domenii deja consacrate ale stiintei si ingineriei calculatoarelor: inteligenta artificiala si sistemele

distribute in scopul schimbului de idei si obtinerii unor rezultate noi pentru ambele domenii. Acest

grup a rcalizat colaborari cu personalitatireprezentative, totodata implicandu-se si intr-o serie de

pro^iecte de cercetare pe teme din acest domeniu, atat pe plan national, cat si international. Dintre

directiile de cercetare avute in vedere de acest grup mentionam:
- aplicatii ale sistemelor multi-agent in comertul electronic, aplicatii inteligente in e-business:

sisteme deschise pentru negociere automata, etc.
- dezvoltarea de software bazatpe agenti
- aplicatii ale invatarii automate pentru extragerea informatiei de pe Web
- aplicatii ale tehnologiilor Web si hipermedia pentru reptezentatea proceselor:
- metode de specificare formala cu aplicatii in reprezentarea sistemelor si proceselor: algebre

de procese, iogica temporala, retele Petri, definirea unor formalisme de modelare hibrida,

modelarea negocierilor, etc.
- arhitecturi ori-entate pe servicii pentru integrarea aplicatiilor in analiza deciziilor complexe;

ontologii si metadate pentru descrierea serviciilor si integrarea aplicatiilor
- rationamentbazatpe reguli in Web

Grupul SID a coinitiat ,i .oJtgunizeaza anual simpozionul international Intelligent Distributed


