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Tematica de concurs pentru proba orală şi scrisă: 

 

1. Sisteme senzoriale optice. Sisteme de detecţie. Sisteme de măsurare dimensionale 

2. Camere de luat vederi. Principii de funcţionare. Tehnologii. Caracteristici de 

funcţionare. 

3. Sisteme optice. Lentile. 

4. Metode tehnici şi algoritmi de achiziţie şi prelucrare pentru informaţia optică. 

5. Sisteme de vedere artificială bazate pe calculatoare. 

6. Detectia contururilor. 

7. Segmentarea imaginilor. 

8. Descrierea obiectelor. 

9. Clasificarea formelor. 

10. Achiziţia şi prelucrarea semnalelor optice bazată pe utilizarea bibliotecilor de 

programe specializate. 

11. Aplicaţii cu camere de luat vederi de mare viteză. 

12. Aplicaţii de inspecţie vizuală automată. 

13. Memoria principală. Biţi.  

14. Stocarea numerelor fracţionare. Notaţia în virgulă mobilă. Erori de rotunjire. 

15. Execuţia programelor în calcualtoarele de tip SISD. 

16. Prelucrare paralelă. 

17. Instrucţiuni aritmetice şi logice. Operaţii logice.  

18. Magistrale de date. Magistrale sincrone.  

19. Magistrale de date. Magistrale asincrone. Microarhitecturi. Microinstrucţiuni.  

20. Maşini virtuale, exemplul ISA IJVM. 

 

Tematica de concurs pentru proba de laborator: 

 

1. Sisteme senzoriale optice. Camere video industriale. 

2. Achiziţia semnalului video folosind sisteme de tip frame-grabber (DT3162, DT3132) 

3. Prelucrarea imaginilor utilizând bibliotecile de programe GlobalLab Image 2. 

4. Configuraţia unei staţii de inspecţie vizuală automată. 

5. Programnarea unei staţii de inspecţie vizuală automată. 

6. Tehnici de calibrare a sistemelor de vedere artificială. 

7. Configuraţia unui sistem robotic cu arhitectură SCARA condus de un sistem de 

control cu reacţie inversă bazată pe vedere artificială 

8. Programarea unui sistem robotic cu arhitectură SCARA condus de un sistem de 

control cu reacţie inversă bazată pe vedere artificială.  

9. Configuraţia unui sistem robotic cu arhitectură PUMA condus prin tehnici de Visual 

Servoing. 



10. Programarea unui sistem robotic cu arhitectură PUMA condus prin tehnici de Visual 

Servoing. 

11. Achiziţia imaginilor cu camere de luat vederi de mare viteză. 

12. Prelucrarea imaginilor achiziţionate cu camere de luat vederi de mare viteză bazată pe 

programe dedicte. 
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