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A. Tematica pentru proba scrisă şi proba orală 

1. Canale de comunicaţie. Transmisii pe fibra optica  

2. Semnale utilizate în transmisiile de date 

3. Transmisia informaţiei folosind purtătoare sinusoidală (modulatia in amplitudine, frecventa 

si faza)  

4. Transmisii in banda de baza. Diagrama ochi. Egalizoare de semnal. 

5. Transmisia numerică a informaţiei (modulatia impulsurilor in amplitudine, frecventa, durata 

si pozitie). Modulatia delta.  

6. Controlul erorilor in transmisiile de date  

7. Compresia datelor 

8. Sisteme de transmisie de date în conducerea proceselor. 

9. Sisteme de reglare convenţională  

10. Legi tipizate de reglare continuale liniare  

11. Indicatori de calitate şi performanţe impuse sistemelor de reglare automată 

12. Sinteza sistemelor de reglare automată 

13. Sisteme de reglare în cascadă şi combinată 

14. Sisteme de reglare bipoziţională, tripoziţionale. 

15. Sisteme numerice de reglare automată  

16. Definiţia şi structura sistemelor discrete în timp. Sisteme pur discrete, sisteme cu 

eşantionare  

17. Sistem de reglare automată cu calculator de proces 

18. Algoritmi numerici de reglare automată (ANRA).  

19. Aplicatii ale telematicii 

20. Diagnosticarea autovehiculelor 

21. Mecatronica autovehiculului 

22. Unitatea electronica de control 

23. Noi tehnologii privind telematica si controlul masinilor 

24. Informarea participanţilor la trafic şi management 

25. Probleme rezolvate cu ajutorul aplicatiilor telematice 

26. Sistemul inteligente de transport. Aplicatii  

27. Sisteme de navigatie 

28. Tehnici de achizitie a datelor. Senzori din domeniul industriei automobilului 

29. Tehnologia GSM. Sistemul de pozitionare globala 

30. Microcontrolere 

31. Automate programabile 

32. Managementul sistemelor de transport 

33. Strategii de transport 

34. Deosebiri între planul strategic şi managementul sistemelor de transport 

35. Sistemul traficului rutier 

36. Factorul uman în sistemele avansate de transport 



37. Modele de prognoză a fluxurilor rutiere 

38. Parametrii de bază ai traficului rutier 

39. Formarea fluxurilor rutiere sau curenţilor de circulaţie 

40. Proiectarea intersecţiilor 

41. Tipuri de mişcări şi conflicte ale fluxurilor rutiere 

42. Moduri de operare ale automatelor programabile 

43. Seturi de instrucţiuni pentru automate programabile 

 

B. Tematica lucrarilor de laborator 

1. Transmisia informaţiei folosind purtătoare sinusoidală (modulatia in amplitudine, frecventa 

si faza)  

2. Transmisii in banda de baza. Diagrama ochi. Egalizoare de semnal. 

3. Transmisia numerică a informaţiei (modulatia impulsurilor in amplitudine, frecventa, durata 

si pozitie). Modulatia delta.  

4. Legi tipizate de reglare continuale liniare  

5. Sisteme de reglare în cascadă 

6. Sisteme de reglare combinată 

7. Sisteme de reglare bipoziţională, tripoziţionale. 

8. Aplicatii ale sistemelor inteligente de transport 

9. Sisteme de navigatie 

10. Tehnici de achizitie a datelor 

11. Senzori din domeniul industriei automobilului 

12. Formarea fluxurilor rutiere sau curenţilor de circulaţie 

13. Tipuri de mişcări şi conflicte ale fluxurilor rutiere 
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