Programare sustinere Proiecte de Disertatie

Sectia: Sisteme de Conducere in Robotica

Promotia 2012-2013

Data: 02.07.2013

Nr.crt. Student Tema proiectului de disertatie Coordonator stiintific | Sectia Ora
1 [Barbu I. Daniel llie Aplicatii SCADA bazate pe CAD/CAM 3D Prof. dr. ing. Dorian Cojocaru SCR 8,15
2  |Urleteanu l. lleana Sisteme de actionare neconventionald pentru roboti hiper-redundanti Prof. dr. ing. Dorian Cojocaru SCR 8,30
3 |Babalau M. Alexandru Modernizarea instalatiei freza longitudinala cu portal 3100 Prof. dr. ing. Viorel Stoian SCR 8,45
4 Baluta T. Maria Valentina Detectia si localizarea defectelor in robotica Prof. dr. ing. Viorel Stoian SCR 9,00
5 [Ciobanu P. Daniela lonela Comanda la distanta a unui robot in coordonate antropomorfe Prof. dr. ing. Viorel Stoian SCR 9,15
6 Durla E. Irina Comanda la distanta a unui RM cu sistem de locomotive pe roti Prof. dr. ing. Viorel Stoian SCR 9,30
7 |Strimbeanu G. Daniel Algoritmi pentru conducerea prin observeri distribuiti a unui robot hiper-redundat Prof. dr. ing. Mircea Ivanescu SCR 9,45
8 [lvancu N. Viorel Sorin Implementarea unui sistem inteligent pentru eficientizarea consumurilor energetice intr{Prof. dr. ing. Viorel Stoian

un spatiu comercial SCR 10,00
9 [Selea $. George Adrian Studiul proceselor automate din cadrul statiei de epurare Facai Prof. dr. ing. Viorel Stoian SCR 10,15

Pauza
10 |Stanculescu i. Mario Laurentiu |Masina automata si semi-automata de clipsuri M2016. Modernizarea instalatiei Prof. dr. ing. Viorel Stoian SCR 10,45
11 |Utoiu (Marinescu) Mihaela Dana [Sisteme mecatronice cu aplicatii in medicind Prof. dr. ing. Viorel Stoian SCR 11,00
12 [Cojoc D Marius Aplicatii cu robotul SCORBOTERS+ Prof. dr. ing. Viorel Stoian SCR 11,15
13 [llinoiu C. Luigi lonel Robotul mobil WAD II. Reproiectarea sistemului de conducere si aplicatii Prof. dr. ing. Mircea Nitulescu SCR 11,30
14 |Piturca T.R. Ramona Tehnologii moderne de fabricatie Prof. dr. ing. Mircea Nitulescu SCR 11,45
15 |Vijulie N. lulian Statia FESTO de imbuteliere lichide Prof. dr. ing. Mircea Nitulescu SCR 12,00
16 [Nicu C. Andrei Claudiu Sistem mecatronic modular reconfigurabil Prof. dr. ing. Nicu Bizdoaca SCR 12,15
17 [Nigriny I. Paul Interfatd bazata pe AVR Prof. dr. ing. Nicu Bizdoaca SCR 12,30
Pauza

18 [Puscas A. Raluca Mihaela Visual Managementul si controlul sistemelor mecatronice prin intermediul interfetelor |Prof. dr. ing. Nicu Bizdoaca SCR 13,00

HMI si WIN CC FLEXIBLE
19 |Turtureal. Verona Sisteme mecatronice bazate pe microcontrolere Prof. dr. ing. Nicu Bizdoaca SCR 13,15
20 |Ursu P. Catalin Marian Locomotia robotilor pasitori. Proiectarea graficd a unui robot pasitor biped pentru entertainment |S.L. Dr. ing. Cristina Resceanu SCR 13,30
21 |Ciuteanu M. loan Cristian Sistem mecatronic de sortare cu un automat programabil Prof. dr. ing. Dorin Popescu SCR 13,45
22 |llie E. Andreea Analizor logic pentru automate programabile Prof. dr. ing. Dorin Popescu SCR 14,00
23 [Urziceanu F. lonut Andrei Studiul i implementarea unor sisteme de analiza §i asistenta motrice in domeniul Prof. dr. ing. Dorin Popescu

bioingineriei medicale SCR 14,15
24 [Stochitiu D. Constantin Cristian |Linie robotizata intr-o instalatie de sudare Prof. dr. ing. Viorel Stoian

SCR 14,30

Prezentare lucriri experimentale

Sustinerea proiectelor se va desfasura in Laboratorul E-Mec. Absolventii trebuie s: fie prezenti cu 60 de mi

nute inaintea orei programate.

Secretar comisie: $.L. dr. ing. lonut Resceanu
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