
Nr.crt. Student Tema proiectului de disertație Nota

1 Barbu I. Daniel Ilie AplicaŃii SCADA bazate pe CAD/CAM 3D 10,00

2 UrleŃeanu I. Ileana Sisteme de acŃionare neconvenŃională pentru roboŃi hiper-redundanŃi 10,00

3 Băbălău M. Alexandru Modernizarea instalatiei freza longitudinala cu portal 3100 9,50

4 BăluŃă T. Maria Valentina Detectia si localizarea defectelor in robotica 10,00

5 Ciobanu P. Daniela Ionela Comanda la distanta a unui robot in coordonate antropomorfe 10,00

6 Strîmbeanu G. Daniel Algoritmi pentru conducerea prin observeri distribuiŃi a unui robot hiper-redundat 10,00

7 Durlă E. Irina Comanda la distanta a unui RM cu sistem de locomotive pe roti 9,50

8 Ivancu N. Viorel Sorin Implementarea unui sistem inteligent pentru eficientizarea consumurilor energetice intr-

un spatiu comercial

abs

9 Velişcu P. Viorica AplicaŃii cu roboŃi mobili educaŃionali 9,50

10 Selea Ş. George Adrian Studiul proceselor automate din cadrul statiei de epurare Facai

9,50

11 Stănculescu I. Mario LaurenŃiu Masina automata si semi-automata de clipsuri M2016. Modernizarea instalatiei 9,50

12 UŃoiu (Marinescu) Mihaela Dana Sisteme mecatronice cu aplicații în medicină 9,50

13 Cojoc D Marius AplicaŃii cu robotul SCORBOTER5+ 8,00

14 Ilinoiu C. Luigi Ionel Robotul mobil WAD II. Reproiectarea sistemului de conducere şi aplicaŃii 8,50

15 PiŃurcă T.R. Ramona Tehnologii moderne de fabricaŃie abs

16 Vijulie N. Iulian StaŃia FESTO de îmbuteliere lichide 9,00

17 Nicu C. Andrei Claudiu Sistem mecatronic modular reconfigurabil 9,50

18 Nigriny I. Paul InterfaŃă bazată pe AVR 9,00

19 Puşcaş A. Raluca Mihaela Visual Managementul şi controlul sistemelor mecatronice prin intermediul interfeŃelor 

HMI şi WIN CC FLEXIBLE

9,50

20 Turturea I. Verona Sisteme mecatronice bazate pe microcontrolere 10,00

21 Ursu P. Cătălin Marian LocomoŃia roboŃilor păşitori. Proiectarea grafică a unui robot păşitor biped pentru 

entertainment

9,50

22 Ciuteanu M. Ioan Cristian Sistem mecatronic de sortare cu un automat programabil 10,00

23 Ilie E. Andreea Analizor logic pentru automate programabile 10,00

24 Urziceanu F. IonuŃ Andrei Studiul şi implementarea unor sisteme de analiză şi asistenŃă motrice în domeniul 

bioingineriei medicale

10,00

25 StochiŃiu D. Constantin Cristian Linie robotizată intr-o instalaŃie de sudare 9,00

26 Matei N. Dan Sistem flexibil de fabricaŃie pentru preluarea, prelucrarea şi sortarea pieselor cu un sistem 

video

10,00
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