Programare suginere proiecte de diploma AIA+ISM - Sesiunea iulie 2013

08.07.2013 Luni

(':Ir; Numesi prenume Titlu proiect Coordonator stiin tific Ora

1. Filip I. Mihai ADRIAN Aplicatii robot PC BOT 914. prof.univ.dr.ing.Dorin POPESCU 09.00
2. Sfetcu C. Daniel-Constantin Apligiecu ARDUINO. prof.univ.dr.ing.Dorin POPESCU 09.15
3. Stoian R.I. Romeo Gabriel Apligacu ARDUINO. prof.univ.dr.ing.Dorin POPESCU 09.30
4. Dragu D. Lauretiu-Agnus Modelareai simularea sistemelor de comunica prof.univ.dr.ing.Eugen IANCU 09.45
5. DunoiuSt. Georgi@-Daniel Deteda i localizarea defectelor in sistemele dinamice. f.prov.dr.ing.Eugen IANCU 10.0(
6. Jianu H. Eugen Modelargbsimularea sistemelor de transmisie. prof.univ.dr.ing.Eugen IANCU 10.15
7. Bratan Gh.P. Marius Sisteme de monitorizare la domigiéntru persoane varstnice (2). prof.univ.driugen IANCU 10.30
8. Dumitrescu A.D. Laura-Cristina  Sisteme de mon#tareé la domiciliu pentru persoane varstnice(1). f.pniv.dr.ing.Eugen IANCU 10.45%
9. Badau |. Gabriela Alexandra Aplicee WEB. sef. l.dr.ing.lonyt RESCEANU 11.00
10. | Coca Gh. Cristina Alina Cum se realizeaa emisiune TV? sef. l.dr.ing.lony RESCEANU 11.15
11. llie A. Bogdan Mihai Reproducerea virtaal animaia robotului ADEPT COBRA S600. sef. l.dr.ing.lonu RESCEANU 11.30
12. | Seceanu, C., Marius Adrian Simulare 3D despreaspasi agionarea robotului MITSUBISHI RV2 AJ. sef. l.dr.ing.lony RESCEANU 11.45
13. Laja M. Ciprian-Florinel Reglarea nivelului la insth FESTO utilizdnd LABVIEW. asist.dr.ing.VirginiaADULESCU | 12.00
14. Papuc D. lonu lr\ggfg:jee. de discretizare a sistemelor continue peitinerea algoritmilor numerici de prof.univ.dr.ing.Emil PETRE 12.15
15. g Modalitati de acordare a regulatoarelor PID.Studiu de cagidRea debitulusi . : .

Salceanu V. Radu-lonel tempera’turii pe instalia FEgTO-MPSA-PA Compact WSI‘;KSTATION. ’ prof.univ.dr.ing.Emil PETRE 12.30
16. Veringu St. Marius-Dumitru g/leo;jnaslztglggfpaég;ggr&gsgx%%%%%&!%féaﬂ%?if%ﬁ@ nivelulugi presiunii prof.univ.dr.ing.Emil PETRE 12.45

Pauzi
17. | Anghel M. Grigore-Alin Controlul instateei FESTO didactic utilizdnd modulul EDUTRAINER asdr.ing.Florin STING 14.30
18. | Ciovica D. Mariana-luliana Controlul instalei FESTO utilizdnd mediul MATLAB/SIMULINK asist.ding.Florin STINGA 14.45
19. Dinci M. LuanaStefana Controlul in timp real al instaii@i Quanser Heatflow utilizand placa de dezvoltare asist.dr.ing.Florin STING 15.00
’ DSPACE 1104.

20. | Alecu Gh. Corina-Elena Design lateral control LiawAerosonde UAV. prof.univ.dr.ing.Dan POPESCU 15.15
21. Pavelescu A. Adina Stabilizarea unui Quadradtowdind un GPS. prof.univ.dr.ing.Dan POPESCU 15.30
22. Pitigoi S.E. Constantin-Lucian| Stabilizarea unui qiratbr utilizdnd un GPS. prof.univ.dr.ing.Dan POPESCU 15.45
23. Stana M. Daniel Longitudinal attitude dynamitabdlization of a convertible M.A.V. prof.univ.dng.Dan POPESCU 16.00
24. Stinoi G. Oana ;E]aak;i(leity analysis in discrete time of a coaxidli¢@pter catapulted in the transition prof.univ.dr.ing.Dan POPESCU 16.15




09.07.2013 Mati

2:,: Nume si prenume Titlu proiect Coordonator stiin tific Ol
25. Paun I. Florin Cristian Sistem de automatizare tipa®t House. prof.univ.dr.ing.Nicu BIZDOAG 08.30
26. Amza Gh. lonuCatilin ICompany Platforra Software pentru aplic@ade oferte a locurilor de muac prof.univ.dr.ing.Nicu BIZDOAG 08.45
27. Dima C. Alexandru-lonu Aplicatii pentru controlul temperaturii intr-o incint asist.dr.ing.Virginia RDULESCU | 09.00
28. I\C/Iaaﬁ‘:t[jlgel\irl:‘:; L., Radu- Modelaressi identificarea unor procese hidraulice. sef l.dr.ing.DorinSENDRESCU 09.15
29. Ciurila . Gheorghe-Cristian Modelarea motorului de cucamitinuu. sef l.dr.ing.DorinSENDRESCU 09.30
30. llinca I. Costinel-Valentin Modelare@controlul unor instald LABVOLT. sef l.dr.ing.DorinSENDRESCU 09.45
31. . . . Simularea sistemului de iluminagesemnalizare a unui vehicul folosind . .

Nicolae D. Nicgor-Cristian Microcontrolerul PIC 18F2455. sef l.dr.ing.DorinSENDRESCU 10.00
32. Rosca F. long-Daniel Implementarea legilor de reglare pe anyaifbare opernale sef l.dr.ing.DorinSENDRESCU 10.15
33. Patru D. Sorin Mihai Alpicaii de instrumentge virtuak cu aparatur portabik. sef l.dr.ing.Monica ROMAN 10.30
34. Crisu C. Andrei Cristian Aplicgi grafice in LABVIEW. sef l.dr.ing.Monica ROMAN 10.45
35. Oprita |. lony Lucian Implementare filtre numerigeanalogice utilizand platforma NI ELVIS. sef .dr.ing.Monica ROMAN 11.00
36. Nicolcea I. Gheorghe-Cristiah Proiectarea legilereglare automatu metode frecverale. prof.univ.dr.ing.Dan SESTEANU | 11.15
37. Vladui A. Andreea Aplicdi de instrumentge virtuak cu platforna NI ELVIS. prof.univ.dr.ing.Dan SEISTEANU | 11.30
38. Ataman M. Gabriel Metode de prelucrare a imégi in aplicaiile multimedia. asist.drd.ing.Florin MANTA 11.45
39. Florea 1. Bogdan-lonel Medote de déea micarii in secvere de imagini. asist.drd.ing.Florin MANTA 12.0(
40. Mogoseanu L. Nicgor Metode de localizare até pentru urrrirea miscarilor oculare. asist.drd.ing.Florin MANTA 12.15

Pauzi

41, Stan C.Stefan-Madalin Aplicatie Web pentru gestionarea resurselor unui serverabi conf.univ.dr.ing.Daniela DANCIU 14.0Q
42, lordache C. Andrei-Cosmin Prelddravansate ale filmelor video cu Adobe Premier©PR conf.univ.dr.ing.Daniela DANCIU 14.15
43. Slavulete D. Bianca Aplig#e informatia multimedia pentru WEB enciclopedie on-line. coniwdr.ing.Daniela DANCIU 14.30
a4, Oagind M. Luminita Realizare film de scurt-metraj:Scenariu,regi@ditesi montare: "Las-ma aici!" conf.univ.dr.ing.Daniela DANCIU 14.45
45. Matei S. Sorin-Cristian Bazele unei aplic/EB de socializare. conf.univ.dr.ing.Daniela DANCIU 15.00
46. Birin P. Marian-Mirel Realizare film de scurt matScenariu,regie,filmarg montare:"Teni" conf.univ.dr.ing.Daniela DANCIU 15.15
A7. Doiu T. lonel-Cristian Autoevaluare multimedia. conf.univ.dr.ing.Daniela DANCIU 15.30
48. Ciurezu B. Daniel Aurelian Controlul in timp redlinstalaiei Qanser HFLC. prof.univ.dr.ing.Cosmin IONETE 15.45
A9. Lican Gh. Constantin f\:ﬂ?:rgrg)étéligstalael FESTO didactic compact WORKSTATION cu ajutofiRK- prof.univ.dr.ing.Cosmin IONETE 16.00
50. Radu M. long-Cristian gggiré)lul instaléiei FESTO didactic compact WORKSTATION cu ajutoft®RK-MPC prof.univ.dr.ing.Cosmin IONETE 16.15
51. Anghel L. Marius Dan Mgnuta inteligent cu micro controler FREESCALE. prof.univ.dr.ing<boin IONETE 16.30
52. Petroianu E. Marius Sorin Miaa inteligeni cu microcontroler FREESCALE. prof.univ.dr.ing.@ae IONETE 16.45




10.07.2013 Miercuri

ch; Numesi prenume Titlu proiect Coordonator stiin tific Ora
53. Cominescu N. Octavian Conducerea numede calculatorul a unui echipament deigre PCB. prof.univ.dr.ing.Cosmin IONETE 08.30
54. Grosu M. lontrAlexandru Sistem de afire matricial in tehnologie LED. Prof.univ.dr.ing. Sorin NICOLA 08.4%
55. Geange V. Valentin Sistem de achii® si conducere realizat cu echipamente national instnis. prof.univ.dr.ing.Dan SESTEANU | 09.00
56. Primejde R. Sorin Apliaé de instrumentge virtuak cu LABWINDOWS/CVI. prof.univ.dr.ing.Dan SESITEANU | 09.15
57. Stincioiu |. George-Marius Proiectarea asistd¢ calculator a unui sistem de reglare automat. of.|priv.dr.ing.Dan SEI§TEANU | 09.30
58. Renghea I. Radu lonu Sisteme de achizé implementate cu national instruments 6251. sef l.dr.ing.Monica ROMAN 09.45
59. llies R. lulian Gitalin Aplicatii cu NI ELVIS Trainer (QNET DC Motor & QNET HVAC fainer). sef |.dr.ing.Monica ROMAN 10.00
60. Constantinescu B.V. Radu Lucian Modelagiesimularea unor sisteme electromecanice cu plaifioN| ELVIS. sef |.dr.ing.Monica ROMAN 10.15
61. Nicu P. Alexandra-Sorina Utilizarea microcontreler in conducerea roblmr mobili. prof.univ.dr.ing Dorian COJOCARUY 10.30
62. Dolana N. Cristina-Nicoleta dcgg\fg?tlglénggn&??sgzé@' Quanser HEATFLOW,utilizind placa de asist.dr.ing.Florin STING 10.45
63. Epure C. Valentin-Marin Controlul instakei FESTO didactic utilizadnd mediul MATLAB/SIMULINK asist.dr.ing.Florin STING 11.00
64. Vilvoi M. Andreea-Mariela Modelares controlul robailor pendulari. prof.univ.dr.ing.Viorel STOIAN 11.15
65. Caan V. Andreea-Irina Proiectarea unui site pentini€a Corall. prof.univ.dr.ing.Viorel STOIAN 11.30
66. Ganesanu A. Drage Animatie 3D care integredzehnici avansate de grafieD si 3D. sef |.dr.ing.Rizvan TANASIE 11.45
67. Banicd A.S. Alaia Animaie 3D care integre@zehnici avansate de grafi@D si 3D. sef I.dr.ing.Rizvan TANASIE 12.00
68. Lemeni V.C. Mihaela Animige 3D care integredzehnici avansate de grafieD si 3D. sef l.dr.ing.Rizvan TANASIE 12.15

Pauzi

69. Tortolea-Nicu D. lonel Controlul proceselor utdizd sistemul 1768 Compact Logix. asist.dr.ing. AIGTINGA 14.00
70. Vlad V. Constantin Controlul proceselor utilizésidtemul 1768 Compact Logix. asist.dr.ing.Florin$GA 14.15
71. Mazilu D. Stefanita-Adi Aplicatii pentru controlul temperaturii intr-o incint asist.dr.ing.Virginia RDULESCU 14.30
72. Bobonete S. Radu-Dumitru Controlul ttied unui motor.Aplicgéie stand de lucru DC-MOTOR. asist.dr.ing.VirginiABULESCU 14.45
73. Chirea M. Sergiu-Nicgor Controlul poziei unui motor.Aplicgie stand de lucru DC-MOTOR. asist.dr.ing.VirginiABULESCU 15.00
74. Zamfir N. Roky lont Interfaa microprocesor robot. prof.univ.dr.ing.llie DIACONU 15.15
75. Gheorghe Gh. llie Modelargaconducerea robotului in sfial configurgiilor. prof.univ.dr.ing.Viorel STOIAN 15.3Q
76.

Suginerea proiectelor se va dedikura Tn sala 211.

Absolventii trebuie sa fie prezerti cu 60 de minute Thaintea orei programate.
Absolventii care prezinta lucriri de pe alte dispozitive decat cele puse la disge¢ie de Gtre facultate au obligatia sa se prezinte Tnaintea sesiunilor de luéri pentru a se
asigura de bunul mers al lucrurilor

Secretar comisie,
Asist.dr.ing. Virginia Radulescu



