UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronicd
Departamentul: Automaticd, Electronicd si Mecatronica (D28)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica

Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatdmant : Z| Nr. sapt./sem. daca # 14

PLAN DE INVATAMANT MCT - Anul |

FD
D o Opt
Disciplina Cod s orP 0 /21 C1 S1|(L1|P1]JCT1|FV1 c2 S2 | L2 | P2 |CT2|FV2
F
C
Analizd matematica D28MCTL104 FD| OB| 1 3 2 6 E
Algebrd liniard, geometrie
T o D28MCTL102 FD|OB| 1 3 2 6 E
analitica si diferentiald
Fizica D28MCTL103 FD| OB| 1 2 o 5 E
Chimia materialelor D28MCTL104 FD| OB| 1 2 1 3 E
P‘rc.agran?area calculatoarelor D28McTL103 fol osl| 1 3 ) 6 E
si limbaje de programare
Culturd si civilizatie D28MCTL10q C [OB| 1 1 i 2 \
Limba engleza 1 D28MCTL107 C [OB| 1 2 2 \
Calcul nu.mfanc si statistica b2smcT201 ol o8| 1 2 ) s | E
matematica
Matematici speciale D28MCTL202 FD| OB| 1 3 2 6 E
Bazele electrotehnicii D28MCTL203 D [OB| 1 3 2 6 E
Sisteme de actionare D28MCTL204 D |OB| 1 2 2 5 E
Mecanica D28MCTL205§ D |OB| 1 2 2 4 E
Graficd asistatd de calculator [D28MCTL204 FD| OB| 1 1 2 I Y
Limba engleza 2 D28MCTL2074 C |OB| 1 2 2 Vv
Educatie fizica 1 D28MCTL208§ C | F 0 2 2 2 Vv
| TOTAL [ ] 14 [ 8|afo] 30] 13 [6]8]o0]30| |
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Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica

Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invdtdmant : ZI Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE INVATAMANT MCT - Anul II
FD
D 9B Opt
Disciplina Cod s |OP o/pai €1 |si|LfpPijcti|Fva| c2 |[s2]|L2]|pP2]cT2|Fv2
F
C
Sircliteal -
SR belioiice p2smcTof ool 1| 3 | 1|1 6l E
liniare
NrialiEa Sl
nalizasisinteza o0 na0d plos| 1| 3 2 gl E
dispozitivelor numerice
Teoria sistemelor D28MCTL303 D [OB| 1 3 1 5 E
Baze de date D28MCTL304 D (OB| 1 2 1 3 E
Baze de date — proiect  |D28MCTL305 D |OB| 1 i [
P - 5
rogramare orientata pe |\, ovictizoq o o8| 1 | 3 3 6 | E
obiecte
Marketing D28MCTL307] C {OB| 1 1 1 2 \'
Limba englezd 3 D28MCTL308 C [OB| 1 2 2 Vv
Electronicad digitala D28MCTL40Y D (OB| 1 2 2 3 E
Programare in JAVA D28MCTL402) D [OB| 1 2 2 3 E
le sist |
pazelesslstemelor p28MCTL403 D | 0B| 1 3 2 5| E
mecatronice
Bazele roboticii D28MCTL404 D [OB| 1 3 2 5 E
Arhitectura D28MCTL405 D | OB| 1 3 2 s | .k
calculatoarelor
Psihologie cognitiva D28MCTL406 C [OB| 1 1 1 2 |V
Limba engleza 4 D28MCTL407] C [OB| 1 2 2 |-V
Practics* Spt. =
racticd® 1(3 sdpt. =120 | o\ 1cTia0d b 08| 2 g6l 5 | v
ore)
dii d
Medii de programare | omcrisod ¢ | £ | o | 2 2 4| v
vizuald
Programare in limbaje de
D28MCTL409 C | F 0 2 2 4 \%
asamblare
Educatie fizicad 2 D28MCTL410 C | F 0 2 2 2 \
| 15 | 5] 7] 1]30 14 | 3 [10] 0] 30|
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Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invdtdmant : Z| Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE INVATAMANT MCT — Anul 1ll
FD
D e Opt.
Disciplina Cod S oP Olpzil.. Cc1 S1|L1]|P1]CT1|FV1 c2 S2 | L2 | P2 |CT2|FV2
F
C
Mecanisme gi
: : . D28MCTL50Y D |OB| 1 2 1 4 E
microsisteme de actionare
Automaes) p2gmcTisod b |os| 1| 3 1 5| E
microprogramare
Aut i
L.JOmate 3 ! D28MCTL503 D (OB| 1 1 1 P
microprogramare -proiect
'l\/latz?rlaleslstructurl n2smcrisod o | osl| 1 2 2 5 £
inteligente
Sisteme de conducerea | oy erisos b (o8| 1 | 2 2 5 | E
robotilor
Masuréri si traductoare D28MCTL504 D [ OB| 1 2 g 1l | 4 \%
Micocertroleres] b2gmcTLso7] b |oB| 1 | 3 1 3 [hE
microprocesoare
Microcontrolere si | o\ierisod b | o8| 1 o
microprocesoare - proiect
Mecanica fluidelor D28MCTL509 D |OB| 1 2 1 2 Vv
Mecatronica D28MCTL60Y D [OB| 1 2 1 2 E
Mecatronica - proiect D28MCTL602] D [OB| 1 1
Apl(cgtualesmtemelor basmvcteod s | osl 1 2 1 2 £
robotice
Aplicatii ale sistemelor
2 ¥ D28MCTL604 S [OB| 1 1 1 P
robotice - proiect
Ingineria reglarii D28MCTL60S S [OB| 1 3 1 4 E
Transmisii de date D28MCTL606 S |OB| 1 3 2 5 E
Proiectare asistatd de pasmcTeeod o losl 1 2 2 3 £
calculator
Software industrial D28MCTL60g S |OB| 1 2 1 3 Vv
Managementul proiectelor |D28MCTL609 D (OB| 1 2 /i 4 \"
o T
z::;t'ca 2(3s8pt.=120 1 emceriend o | o8| 2 86| 5| v
Comert electronic D28MCTL510 C | F 0 2 2 4 Vv
Dezvoltarea aplicatiilor ., ovimieal ¢ | ¢ | o 2 2 4| v
distribuite in retele
R 16 [ 1]9]2]30] 16 Falef2]s0] ]
28 28
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Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invdtdamant : ZI Nr.sapt./sem.dacaz14| 10
PLAN DE INVATAMANT MCT — Anul IV
FD
D o8 Opt.
Disciplina Cod s opP 0 ;;1 C1 S1 | L1|P1L|CT1]|FV1 c2 S2 | L2 | P2 |CT2|FV2
F

C
Sisteme integrate D28MCTL701 | S| 0OB| 1 2 2 5 \
centrolerelogice p28mMcTL702 | D|oB| 1 | 2 2 a1 E
programabile
plugmicasistemelor p28mcTL703 [ DfoB| 1 | 2 2 4| E
mecatronice
Inteligentd artificiald D28MCTL704 | D| OB| 1 2 2 4 E
Prelucrareasl — lpoemcrizosal s|op| 1 | 2 2 4| €
recunoasterea imaginilor
Tehnologii in protectia |\ enicriz06a] s [op| 1 | 2 2 4| v
informatiei
pisteiaifiednilede p28mcTL707a| s [op| 1 | 2 2 5| €
fabricatie
Retele de calculatoare D28MCTL705b| S| OP| O 2 2 5 E
pistemede.conducere oo ovenizoen] sfoe] o | 2 3 4| v
distribuita
Fabricatie virtuald D28MCTL707b| S| OP| O 2 & 4 E
pleemeldeiachiziiers| D28MCTL801 | D|oB| 1 2 2 4| E
interfete
Robotimobliiyl p28MCTLe02 | s |oB| 1 2 7 4|k
microroboti
T.estareaslfuablhtate'a pasmctsos | sl osl 1 2 1 3 v
sistemelor mecatronice
Riaborereipiolectde D28MCTL804 | D | 0B| 2 gl v
diploma (4 sapt. = 80 ore)
Modelareasl |der?t|f|carea pasmetisosal sl opl 1 2 2 3 v
structurilor robotice
Comenzi numerice D28MCTL806a| S| OP| 1 2 2 3 E
Limbaje de programare | 1)) o\y 11 g07af s | 0| 1 2 2 3| E
pentru roboti
Retele neuronale D28MCTL805b| S| OP| 0 2 2 3 E
Tehnologii WEB D28MCTL806b| S| OP| 0O 2 2 3
Comunicatii mobile D28MCTL807b| S|OP| 0 2 2 3 E
Sisteme de calcul in timp oaamverzos | el e | o 2 2 4 v
real
Examen de diplomd D|(OB| O 10i] - E

bl 14 | 0o]14| o] 30 12 [1]10]0f30] |
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