UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronicd
Departamentul: Automaticd, Electronicd si Mecatronica (D28)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronicd si Roboticad

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatdmant : ZI Nr. sapt./sem. daca # 14

PLAN DE iINVATAMANT ROB - Anul |

FD
D 96 Opt
Disciplina Cod s op 0 ;;1 Cl |S1|L1|P1|CT1|FV1} C2 S2 | 12| P2 |CT2|FV2
F

C
Analizd matematica D28ROBL101 FD| OB| 1 3 2 6 E
Algebrd liniard, geometrie |00 100l kol o8| 1 | 3 | 2 U e
analiticd si diferentialad
Fizicd D28ROBL103FD|(OB| 1 2 1 ik 5 E
Chimia materialelor D28ROBL104 FD|(OB| 1 2 1 3 E
P.r?gran?area calculatoarelor D28roBL10Y kD loB | 1 3 2 6 £
si limbaje de programare
Culturd si civilizatie D28ROBL106f C |OB| 1 1 1 2 Vv
Limba engleza 1 D28ROBL107| C [OB| 1 2 2 Vv
Calculnurn:enc si statistica 028roBL201l F0|oB | 1 2 ) 7 E
matematica
Matematici speciale D28ROBL202| FD(OB| 1 3 2 6 E
Bazele electrotehnicii D28ROBL203 D [OB| 1 3 2 6 E
Sisteme de actionare D28ROBL204 D [OB| 1 2 2 5 E
Mecanica D28ROBL205 D [OB| 1 2 2 4 E
Graficd asistatd de calculator [D28ROBL206 FD|OB | 1 1 2 31TV
Limba engleza 2 D28ROBL207| C |OB| 1 2 2: A
Educatie fizicd 1 D28ROBL208 C | F 0 2 2 21V
| TOTAL [ 14 | 84| o]30] 13 e[ B f 0 30 ]
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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronicd
Departamentul: Automaticd, Electronicé si Mecatronic3 (D28)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. I
Forma de invatimant : ZI Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE iINVATAMANT ROB - Anul II
FD
D on Opt.
Disciplina Cod s |oP 0/”2 1 €1 |s1|L1|pPi|cTi{Fvi| c2 |s2|L2|P2|CT2|FV2
F

C
Circuite electronice liniare [D28ROBL301| D [ OB| 1 3 o ER [ 6 E
Analiza si sinteza
i b & D28ROBL302| D |OB| 1 3 2 5 E
dispozitivelor numerice
Teoria sistemelor D28ROBL303| D [OB| 1 3 1 2 5 E
Baze de date D28ROBL304| D |OB| 1 2 1 3 E
Baze de date — proiect D28ROBL305| D |OB| 1 1 1 P
Programare orientatd pe I\, ocomi306 FpfoB| 1 | 3 ) 6 | E
obiecte
Marketing D28ROBL307| C |OB| 1 1 1 2 Vv
Limba engleza 3 D28ROBL308| C [0OB| 1 2 \%
Electronicd digitald |D28ROBL401] D |OB| 1 2 2 3
Programare in JAVA D28ROBL402| D |OB| 1 2 2 3 E
Bazelesistemelor D28ROBL403| D | 0B| 1 3 2 5| E
mecatronice
Bazele roboticii D28ROBL404| D |OB| 1 3 2 5 E
Arhitectura calculatoarelor|D28ROBL405| D | OB| 1 3 2 5 E
Psihologie cognitiva D28ROBL406| C |OB| 1 1 1 2 Vv
Limba engleza 4 D28ROBL407| C |OB| 1 2 2 \%
P ica* 1 apt. =
racticd® 1 (3 sdpt. =120 |1\, opopL408| b | 08| 2 86| 5| v
ore)
Medii d
el Sl p28roBL309| | F | o | 2 2 4 1N
vizuald
P = =
rogramare in limbaje de p2srosLaod ¢ | e 0 2 ) 4 Vv
asamblare
Educatie fizica 2 ID28ROBL410f C | F 0 2 2 2 \

[ | 15 [5[7[1]30 14 [3]10[ o030 |
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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

Facultatea de Automaticé, Calculatoare si Electronic3
Departamentul: Automaticd, Electronicd si Mecatronics (D28)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronic3 si Roboticd

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invdtdmant : z| Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE INVATAMANT ROB — Anul Il
F
5 {22 ope
Disciplina Cod s opP 0 /21 Cc1 S1|L1|PL|CT1|FV1 Cc2 S2 | L2| P2|CT2|FV2
c F
Mesdnimesl. .~ p28roBLsoll b |oB| 1 | 2 1 -
microsisteme de actionare
7 =
Hipmaiels p28roBLs02 D o8| 1 | 3 1 5] E
microprogramare
Automate g ~ |p2srosLso3| b |oB| 1 11l e
microprogramare -proiect
Meterisle giistruicuun D28ROBLS04 D |0B| 1 | 2 2 5 | e
inteligente
Slster?edeconducerea D28roBLs0s| o | os| 1 2 2 5 £
robotilor
penzanlishsisteme D28ROBLS06| D 0B 1 | 2 | 1|1 4| v
senzoriale
Microcontroleres D28ROBLS07| D |oB| 1 | 3 1 3| &
microprocesoare
Microcontroleresi | ocnis08 b | 08| 1 o] 1| p
microprocesoare - proiect
Sisteme fluidice in roboticd |D28ROBL509| D | OB| 1 2 1 2 \"
Roboticd D28ROBL601f D [OB| 1 2 1 2 E
Roboticd - proiect D28ROBL602[ D [OB| 1 1 i
Aphca‘;ualemstemelor D2sroBLeoal s losl 1 2 1 2 E
robotice
Apllca';nale5|?temelor p2grosLsodl s |os| 1 1 1 P
robotice - proiect
Ingineria regldrii D28ROBL605| S [OB| 1 3 1 4 E
Transmisii de date D28ROBL606| S [OB| 1 3 2 5 E
Proiectare asistata de D28rROBLE07| D | o8| 1 2 0y 3 £
calculator
Software industrial D28ROBL608| S [OB| 1 2 1 3. FEN
Managementul proiectelor |D28ROBL609| D [ OB| 1 2 14 1 4 |V
T =
z:;:t":é 2(3sdpt.=120 o aromL610] 0 | 08| 2 86| s | v
Comert electronic D28ROBL510[ C | F 0 2 2 4 \%
Dezvoltarea aplicatiilor |0 0mi611 ¢ | ¢ | o 2 2 4| v
distribuite in retele
| TOTAL | e 162} tei] 2030 T o o[- 7 N o |
28 28
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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA
Facultatea de Automaticé, Calculatoare si Electronics
Departamentul: Automaticd, Electronicd si Mecatronic3 (D28)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Roboticé

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invdtdmant : ZI Nr. sapt./sem. daca # 14 10
PLAN DE INVATAMANT ROB — Anul IV
FD
D o8 Opt.
Disciplina Cod s oP 0 /le C1 S1|L1|P1|CT1]|FV1 c2 S2 | L2 | P2 |CT2|FV2
c F
Sisteme integrate D28ROBL701] S [OB| 1 2 2 5 \4
Automate programabile D28ROBL702| D [OB| 1 2 2 4 E
Sisteme inteligente om- | ceomi703 b [o8| 1 | 2 2 4 | E
masina
Vedere artificiald D28ROBL704] S | OB| 1 2 2 4 E
Inteligenta artificiald D28ROBL7054 D [ OB| 1 2 2 4 E
Tehnologii 1 i
jeanosgliniprotecla  hoepomi7os] s [o8| 1 | 2 2 a | v
informatiei
pistemedexitlicide h28rROBL707{ S |oB| 1 | 2 2 s | €
fabricatie
Retele de calculatoare D28ROBL7054 D [OP| O 2 2 5 E
Fiabilitate si diagnoza D28ROBL706H S [OP| O 2 2 4 \
Instrumentatie virtuald D28ROBL7074 S |OP| O 2 2 4 E
slstemeideiachizive’s D28ROBLE01| D [0B| 1 2 2 4| E
interfete
Robagimobili| D28ROBLE02| S [0B| 1 2 2 4| E
microroboti
Fabricatie virtuald D28ROBL803| S [OB| 1 2 1 3 \'
Hldbohareioicerde D28ROBL804| D |oB| 2 8 | 10
diploma (80 ore)
Modelar.ea si |der3t|f|carea bagroBLgosd s [op| 1 2 2 3 v
structurilor robotice
Ma§|n|.u‘r'1eltecu comanda bosrosLsos] s [op| 1 2 2 3 E
numerica
Limbaje de programare  |,0081 6074 s | op| 1 2 2 g | E
pentru roboti
Retele neuronale D28ROBLB0SH S | OP| O 2 2 3 E
Tehnologii WEB D28ROBL806H S | OP| O 2 2 3 Vv
Comunicatii mobile D28ROBL807H S |OP| O 2 2 3 E
Sisteme de calcul in timp pasrosLzod ¢l 1 o 2 2 4 v
real
Examen de diplomad D|[OB| O 10| E
| TOTAL | 14 | o]14][ 0] 30| 1200 an] 04300
28 23
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