
UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA 

Facultatea de Automatica, Calculatoare ~ i 

Elect ronica 

Departament ul : M ecatronica ~ i Robot ica (D35) 

Domeniul de ierarhizare: M ecatronidi ~i 

Robotica 
Programul de studi i: Robot ica (ROB) 

Durata studi ilor : 4 ani 

Forma de invatamant : Zl 

p .. . ~ ·~ ~ w 

fi Disciplina m 

DISCIPLINE OBLIGATORII Sl OPTIONALE 

Ana li za matemat ica 

Algebra liniara, geometrie analit ica ~ i 

diferentia la 

Fizica 

Ch imia materiale lor 

Progra m area calculat oa relor ~ i limbaje de 

programare 

Procesare de documente 

Li mba engleza 1 

Ca lcul numeric ~ i sta ti stica matematica 

Matematic i specia le 

Bazele electroteh nicii 

Sisteme de aqiona re 

Mecanica 

Grafica as istata de calcu lator 

Limba engleza 2 

Ed ucatie fiz ica 1 

Educati e fizi ca 2 

T OTAL 

DISCIPLINE FACULTATIVE 
..,.. " 

Fu ndam entele pedagogiei. Teor ia ~ i 

metodologia currcu lumului 

Cod 

D35ROBL101 

D35ROBL102 

D35ROBL103 

D35ROBL104 

D35ROBL105 

D35ROBL106 

D35ROBL107 

D35ROBL201 

D35ROBL202 

D35ROBL203 

D35ROBL204 

D3SROBL205 

D35ROBL206 

D35ROBL207 

D35ROBL208 

D35ROBL209 

D35ROBL210 

TO T AL .:.::·::- ... ~ w~ ~-

FD 
OB 

D 

s 
c 

OP 

F 

FD OB 

FD OB 

FD OB 

FD OB 

FD OB 

c OB 

c OB 

FD OB 

FD OB 

D OB 

D OB 

D OB 

FD OB 

c OB 

c OB 

c OB 

c F 

APROBATincepand cu 

anul universitar 2016-2017 

Nr. sapt./sem. daca ~ 14 

PLAN DE iNViiJAMANT - Anull (2016-2017) 

Opt. 
L2 I ~ 

0/?.1 
Cl 51 L1 CTl FV1 C2 52 CT2 FV2 

1 3 2 6 E 

1 3 2 6 E 

1 2 1 1 5 E 

1 2 1 3 E 

1 3 2 6 E 

1 1 1 2 v 
1 1 1 2 v 
1 2 1 1 4 E 

1 3 2 6 E 

1 3 1 1 6 E 

1 2 1 5 E 

1 2 2 4 E 

1 1 2 3 v 
1 1 1 2 v 
1 1 1* A/R 

1 1 1* A/R 

15 8 4 0 30 14 8 5 0 30 

0 2 2 v 

0 0 0 0 b.. ...;·, 2 



UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA 

Facultatea de Automat ica, Ca lculatoare ~ i 

Electronica 

Departamentul: Mecat ronica ~ i Robotica 

(D3S) 

Dom eniul de ierarhizare: Mecat ronica ~ i 

Robotica 

Programul de studii : Robotica (ROB) 

Durata studiilor : 4 ani 

Forma de inva!amant : Zl 

'"L<' ~ '!" ~ 

,I Disciplina l - J 

DISCIPLINE OBLIGATORII 51 OPTIONALE 

Circuite electronice lin iare 

Analiza ~i sinteza dispozitive lor numerice 

Teoria sistemelor 

Baze de date 

Baze de date- proiect 

Programare orientata pe obiecte 

Marketing 

Li mba engleza 3 

Electronica digitala 

Programare in JAVA 

Bazele sisteme lor mecatronice 

Bazele robot icii 

Arhitectura ca lculatoare lor 

Psihologie cogni tiva 

Li mba engleza 4 

Practica * 1 (3 sa pt. = 90 ore) 

Educatie fizica 3 

Educatie fizica 4 

T OT AL 

DISCIPLINE FACULTATIVE 

Medii de programare vizua la 

Programare i n limbaje de a sam blare 

TO T AL 

- FD 
OB 

Cod 
D 

OP s 
c F 

D35ROBL301 D OB 

D35ROBL302 5 OB 

D35ROBL303 D OB 

D35ROBL304 5 OB 

D35ROBL305 5 OB 

D35ROBL306 FD OB 

D35ROBL307 c OB 

D35RO BL308 c OB 

D35ROBL401 D OB 

D35 ROBL402 5 OB 

D35ROBL403 D OB 

D35ROBL404 D OB 

D35ROBL405 D OB 

D35ROBL406 c OB 

D35ROBL407 c OB 

D35ROBL408 D OB 

D35ROBL411 c OB 

D35ROBL412 c OB 

D35RO BL309 c F 

D35ROBL410 c F 

APROBATincepand cu 

a nul universitar 2016-2017 

Nr. sapt./sem. daca ~ 14 

PLAN DEINVATAMANT -Anulll (2017-2018) 
~ I~-· ~~· ~ ----~· ... . 

r.J 

Opt . 

0/ '21 
Cl 51 Ll CTl FVl C2 52 L2 CT2 FV2 

II. n'l 

1 3 1 1 5 E 

1 3 1 1 5 E 

1 3 1 1 5 E 

1 2 1 4 E 

1 1 1 p 

1 3 2 6 E 

1 1 1 2 v 
1 2 2 v 
1 2 2 3 E 

1 2 2 3 E 

1 3 1 1 5 E 

1 3 1 1 5 E 

1 3 1 1 5 E 

1 1 1 2 v 
1 2 2 v 
2 6.'<3 5 v 
1 1 1* A/R 

1 1 1* A/R 

15 7 6 1 30 14 7 7 0 30 

11lll!lti 

0 2 4 v 
0 2 2 4 v 

2 0 2 4 2 0 '"2 4 



UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA 

Facultatea de Au tomat ica, Ca lculatoare ~ i 

Elect ronica 

Departamentul : Mecatronica ~ i Robotica 

(D3S) 

Domeniul de ierarhizare : Mecatronica ~i 

Robot ica 

Programul de studii : Robotica (ROB) 

Du rata studiilor : 4 ani 

Forma de inva~a mant : Zl 

I i , __ -~ m 

!·~tt~. 
· ·' .,.J · Disciplina 

·--~ 
DISCIPLINE OBLIGATORII 51 OPTIONALE 

M eca nisme ~i microsisteme de ac~i o nare 

Automate ~ i mi croprogramare 

Automate ~ i mi croprogramare -proiect 

M ateri al e ~ i st ructuri inteligente 

Sisteme de cond ucere a ro botilor 

Senzori ~i sist eme senzoriale 

M icrocontro lere ~ i microprocesoa re 

M icrocontro lere ~ i microprocesoa re- proiect 

Sisteme f luid ice i n roboti ca 

Robotica 

Robotica- proiect 

Apli catii ale sist emelor roboti ce 

Aplicatii ale sist eme lor roboti ce- proiect 

lngineria reglar ii 

Transmisii de dat e 

Proiectare as istata de ca lculator 

Software industri al 

Management ul proiecte lo r 

Pract ica * 2 (3 sa pt. = 90 ore) 

T OTAL 

DISCIPLINE FACULTATIVE D 

Comert electroni c 

Dezvoltarea aplicatiilor distribuite in retele 

Antreprenoriat 

M anagementul clase i de elev i 

I T O T AL ... 

FD 

Cod 
D 

s 

OB 

OP 

c F 

D35ROBL501 D OB 

D35ROBL502 D OB 

D35ROBL503 D OB 

D35ROBL504 D OB 

D35ROBL505 D OB 

D35ROBL506 D OB 

D35ROBL507 D OB 

D35ROBL508 D OB 

D35ROBL509 D OB 

D35ROBL601 D OB 

D35ROBL602 D OB 

D35ROBL603 s OB 

D35ROBL604 s OB 

D35ROBL605 s OB 

D35ROBL606 s OB 

D35ROBL607 D OB 

D35ROBL608 s OB 

D35ROBL609 D OB 

D35ROBL610 D OB 

D35 ROBL510 c F 

D35ROBL611 c F 

D35ROBL612 c F 

D35ROBL613 c F 

n 

APROBAT incepand cu 

a nul universitar 2016-2017 

~ I Sem. ll l 
Nr. sapt./sem. daca ~ 14 . _ 

PLAN DE iNVAJAMANT - Anullll (2018-2019) 
II 

Opt . 
C1 51 l1 r CTl FV l u 52 l ?, CT2 FV2 

0/?:. 1 

~ 

1 2 1 4 E 
1 3 1 5 E 

1 1 1 p 

1 2 1 1 5 E 
1 2 1 1 5 E 

1 2 1 1 4 v 
1 3 1 3 E 

1 1 1 p 

1 2 1 2 v 
1 2 1 3 E 

1 1 1 p 

1 2 1 3 E 
1 1 1 p 

1 3 1 4 E 

1 3 1 1 4 E 

1 2 2 3 E 

1 2 1 3 v 
1 2 1 1 3 v 
2 6.43 5 v 

16 3 7 2 30 16 2 8 2 30 

- ~~:I>'IY..O: .... n. 

0 2 2 

0 

0 

0 

2 0 2 

4 v 
2 2 4 

2 2 

2 2 

4 6 0 2 k " 8 

/ *'ECTOR DEPART AMENT 

(_ft.~r . irtg..Jautlan COJUCARD 

~ 

v 
v 
v 



UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA 

Facultatea de Automatica, Calculatoare ~i 

Electron idi 

Departamentul: Mecatronica ~i Robotica (D35) 

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica ~i Robotica 

Programul de studii: Robotica (ROB) 

Durata studiilor : 4 ani 

Forma de invatamant : Zl 

·~·Ha-w---·~ .... ~ 
)'·': T 

~;.J 'l Disciplina 
I . ~l t 

~ 

DISCIPLINE OBLIGATORII Sl OPTIONALE 

Sisteme Incorporate (Embedded systems) 

Automate programabile 

Automate programabile- proiect 

Sisteme inteligente om-ma~ in a 

Vedere artificia la 

lnteligenta artificia la 

Tehnologii In protectia informatiei 

Sisteme flexibi le de fabricatie 

Ap licatii robotice in medicina 

Retele de ca lculatoare 

Fiabilitate ~i diagnoza 

lnstrumentatie virtual a 

5isteme de ach izitie ~i interfete 

Roboti mobi li ~i microroboti 

Fabrica tie virtuala 

Elaborare proiect de diploma (80 ore) 

Modelarea ~i identificarea structurilor robotice 

Ma~ini unelte cu comanda numerica 

Limbaje de programare pentru roboti 

Tehnologii WEB 

Retele neurona le 

Comunicati i mobile 

TOTAL 

DISCIPLINE FACULTATIVE U~il~ ~ ~ 

Sisteme de calcu lln timp real 

•.J '~ TOTAL 

FD 

Cod 
D 

s 

OB 

OP 

F c 

D35ROBL701 5 OB 

D35ROBL702 D OB 

D35ROBL703 D OB 

D35ROBL704a 5 OP 

D35ROBL705 5 OB 

D35ROBL706a D OP 

D35ROBL707a 5 OP 

D35ROBL708a 5 OP 

D35ROBL704b 5 OP 

D35ROBL706b D OP 

D35ROBL707b 5 OP 

D35ROBL708b 5 OP 

D35ROBL801 D OB 

D35ROBL802 5 OB 

D35ROBL803 5 OB 

D35ROBL804 5 OB 

D35ROBL805a 5 OP 

D35ROBL806a 5 OP 

D35ROBL807a 5 OP 

D35ROBL806b 5 OP 

D35ROBL805b 5 OP 

D35ROBL807b 5 OP 

D35ROBL709 c F 

APROBATincepand cu 

anul universitar 2016-2017 

Nr. sapt./sem. daca ~ 14 

PLAN DE iNVAJAMANT- AnuiiV (2019-2020) 

Opt. 
S1 u. 52 C1 L1 CTl FV1 L2 CT2 FV2 

0/?.1 Dlf 
'Ill ... ,u .,., ' 

1 1 2 3 v 
1 2 2 4 E 

1 1 1 p 

1 2 1 1 4 E 

1 2 2 5 E 

1 2 1 1 4 E 

1 2 1 1 4 v 
1 2 1 1 5 E 

0 2 1 1 4 E 

0 2 1 1 5 E 

0 2 1 1 4 v 
0 2 1 1 4 E 

1 2 2 4 E 

1 2 1 1 4 E 

1 2 1 3 v 
2 8 10 v 
1 2 1 1 3 v 
1 2 1 1 3 E 

1 2 2 3 E 

0 2 1 1 3 v 
0 2 1 1 3 E 

0 2 1 1 3 E 

13 2 10 3 30 12 3 8 0 30 

"\\OU ''!!\f~"'I"'"Aii-

0 2 2 4 v 

2 0 2 4 b 0 0 ~~ 0 


