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PLAN DE INVATAMANT
ANUL 1
Nr. DENUMIREA DISCIPLINEI Tip Codul Semestrul 1 (14 sapt.) Semestrul 2 (14 sépt.)
ert. Disciplinei '¢ TS TL [P Pc. [C[S[L[P Pet.
cred. cred.
1 Bazele automaticii neliniare DCA 10ASCI1 2 | 1 110 E 6
2 | Modelarea sistemelor complexe |DCA 10ASC12 2 |0l 2710 E 6
3 Sisteme robuste DCA 10ASCI13 2101219 E 6
4 ] Sisteme adaptive DCA 10ASC14 2 01210 E 6
5 | Managementul cercetdrii si DC 10ASC15 21 0]12]0 E 6
proiectarii
Pregatire individuala ojofo]§s
| Structuri software pentru aplicatii | DA 10ATIA21] 21012 )]0 E 6
de timp real
2 | Conducerea inteligenta a DS 10ATIA22 210(12(60 E 6
proceselor
3} Conducerea proceselor electrice | DS 10AIA23 21911190 E 3
4 | Conducerea proceselor electrice | DS 10A1A24 ojojo|1 P 1
(proiect)
5 | Software specializat pentru DA 10AIA25 2101210 E 6
tehnici de optimizare
6 | Sisteme si retele de comunicatie | DA 10AIA26 2101 [0 E F 5
7 | Sisteme si retele de comunicatie | DA 10AIA27 01001 P |
(proiect)
Pregitire individuala 0lo]Jol§g
Total ore pe siptimana LIRER- 1S = 1915 L8 .
20 5/0 | 30 20 5/2 | 30
ANUL I
Nr. DENUMIREA Tip Codul Semestrul 3 (14 sdpt.) Semestrul 4 (14 sapt.)
crt. DISCIPLINEI Disciplinei & slLlp Pct. ¢ S L P Pet.
cred. cred.
1 Sisteme de control in retea DA 10ASC31 201110 E 5
2 Sisteme de control in retea DA 10ASC32 0001 P 1
(proiect)
3 Conducerea avansati a robotilor | DCA 10ASC33 2101210 E 6
4 Sisteme flexibile de fabricatie DA 10ASC34 2 (0[2(0 E 6
5 |Bioinginerie DCA 10ASC35 2101210 E 6
6 | Proiect — Strategii de conducere | DS 10ASC36 F 0] 03 & 6
a sistemelor complexe
Prggé_tirc individuala 0lofo]§
1 Activitate de cercetare stiintificd | DS 10AIA4] 0 0] 0|8 C 15
2 Elaborarea lucrarii de disertatie | DS 10A1A42 0 010 (10| C 15
- practicd
Pregitire individuala 0 lo]o][8§
Total ore pe siptimani BERLAL L gl
20 4/2 | 30 18 0/2] 30

Notd. Pentru sustinerea lucrarii de disertatie se acordad 10 credite.

Planul de invitimdnt a fost aprobat in Consiliul Facultitii de Automaticd, Calculatoare §i Electronicd din
26.09.2011.

ing: DA—disciplina de aprofundare ; DS—disciplina de sintezd; DCA- disciplind de cunoastere avansata;
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