Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica
Departamentul de Mecatronica si Robotica

TEMATICA
Proba I - Evaluarea cunostintelor fundamentale si de specialitate,
de la examenul de diploma, promotia 2016,
la programele de studiu:

“Mecatronica” si “Robotica”
domeniul “Mecatronica si Robotica”

Examenul se desfasoara oral si consta In testarea cunostintelor fundamentale si de specialitate
din domeniu, prin intrebari din urmatoarele teme cuprinse in programele analitice ale

~n

disciplinelor programelor de studii “Mecatronica” si “Robotica”:

1. Structura generala a sistemelor mecatronice. Aspecte fundamentale.

2. Structuri robotice. Aspecte fundamentale.

3. Modelarea cinematica a robotilor.

4. Sisteme senzoriale utilizate in mecatronica si robotica.

5. Sisteme de actionare utilizate in mecatronica si robotica.

6. Sisteme de conducere utilizate in mecatronica si robotica.

7. Aspecte fundamentale de proiectare asistata de calculator si de vedere artificiala.
8. Aplicatii ale roboticii conventionale si neconventionale.
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