
Facultatea de Automatică, Calculatoare şi Electronică  
Departamentul de Mecatronică şi Robotică  
  
  

TEMATICA 
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Examenul se desfășoară oral și constă ȋn testarea cunoștinţelor fundamentale şi de specialitate 
din domeniu, prin întrebări din următoarele teme cuprinse în programele analitice ale 
disciplinelor programelor de studii “Mecatronică” și “Robotică”:  
 

 1. Structura generală a sistemelor mecatronice. Aspecte fundamentale.  
2. Structuri robotice. Aspecte fundamentale.  
3. Modelarea cinematică a roboţilor.  
4. Sisteme senzoriale utilizate în mecatronică și robotică.  
5. Sisteme de acţionare utilizate în mecatronică și robotică.  
6. Sisteme de conducere utilizate în mecatronică și robotică.  
7. Aspecte fundamentale de proiectare asistată de calculator și de vedere artificială.  
8. Aplicaţii ale roboticii convenționale și neconvenționale.  
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