Universitatea din Craiova
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica

ANUNT

Universitatea din Craiova, organizeaza selectia in vederea angajarii in cadrul contractului de cercetare
stiintificd cod  PN-III-P1-1.2-PCCDI-2017-0290, contract 78PCCDI/01.03.2018, avénd titlul
“Conducerea inteligentd si distribuitd a 3 sisteme autonome complexe integrate in tehnologii
emergente pentru asistare personald medico-sociala si deservire de linii de fabricatie flexibilid de
precizie (CIDSACTEH)”, pentru postul temporar vacant:

Asistent cercetare — 1 post

Descrierea postului :

Perioada angajérii: determinatd, de la data de 01.09.2018 si pind la data 31.08.2022, cu finantare din
bugetul proiectului 78PCCDI/01.03.2018, cod PN-II1-P1-1.2-PCCDI-2017-0290, primele 24 de luni si din
bugetul Universitdtii din Craiova, urmétoarele 26 de luni.

Norma de lucru: 8 ore/zi (normd intreagd)

Atributiile postului:
Activitati de cercetare in sisteme robotice si mecatronice.

Cerintele postului:

Studii superioare (licentd si master) intr-unul dintre domeniile: Ingineria Sistemelor, Mecatronica si
Roboticd, Inginerie Electrica sau Calculatoare si Tehnologia Informatiei.

Experientd: nu se cere, se vor evalua aplicatiile practice / proiectele la care a participat in perioada
studiilor.

Competente tehnice: Analiza functionald, modelarea, simularea si conducerea sistemelor mobile dotate cu
senzori inteligenti; prelucrarea semnalelor; dezvoltarea de aplicatii software.

Vorbit, citit, scris fluent, coerent, fara erori in limba romana.

Cunoasterea unei limbi straine: o limba de circulatie internationald (vorbit, citit, scris)

Continutul dosarului de candidatura:

- cerere de inscriere la concurs,

- declaratie pe propria raspundere ci a luat la cunostintd despre toate conditiile impuse tinerilor cercetétori
care se angajereaza in cadrul domeniului Proiecte Complexe CDI de la UEFISCDI, competitia PN II1,
programul 1 - Dezvoltarea sistemului national de cercetare-dezvoltare, subprogramul 1.2 - Performanta
institutionald, respectiv in cadrul proiectului PN-III-P1-1.2-PCCDI-2017-0290, cu contractul de finantare
pentru executie nr. 78PCCDI /2018, precum si de consecintele care decurg din nerespectarea oricdreia
dintre aceste prevederi.

- copii ale actelor de studii,

- scrisoare de intentie

- curriculum vitae

- listd aplicatiilor practice si proiectelor la care a participat in perioada studiilor,



- copie act de identitate,

- cazierul judiciar sau declaratie pe popia raspundere ci nu are antecedente penale care si-1 facid

incompatibil cu functia pentru care candideaza.

- adeverintd medicald care sd ateste starea de sdnatate corespunzitoare eliberatd cu cel mult 6 luni anterior
deruldrii concursului de catre medicul de familie al candidatului sau de cétre unitatile sanitare abilitate.
Adeverinfa care atestd starea de sdndtate contine, in clar, numarul, data, numele emitentului si calitatea
acestuia, In formatul standard stabilit de Ministerul Sanatatii.

In cazul in care candidatul depune o declaratie pe poropia raspundere cd nu are antencedente penale, in
cazul In care este declarat admis la selectia dosarelor, acesta are obligatia de a completa dosarul de
concurs cu originalul cazierului judiciar, cel tarziu pini la data desfasuririi primei probe a concursului.

Pentru a ocupa un post contractual vacant sau temporar vacant candidatii trebuie si indeplineasca
urmdtoarele conditii generale, conform art. 3 al Regulamentului-cadru aprobat prin Hotararea
Guvernului nr. 286 din 23 martie 2011, modificat prin HG 1027 din 24 noiembrie 2014:

a) are cetdtenie romdnd, cetdfenic a altor state memebre ale Uniunii Europene sau a statelor
apartindnd spatiului Economic European si domiciliul in Romania

b) cunoaste limba romana, scris si vorbit

¢) are varsta minima reglementatd de prevederile legale

d) are capacitatea deplina de exercitiu

e) are o stare de sdsndtate corespunzdtoare postului pentru care candideaza, atestatd pe baza
adeverintei medicale eliberate de medicul de familie sau de unitatile sanitare abilitate

) indeplineste conditiile de studii si, dupd caz, de vechime sau alte conditii specifice potrivit
cerintelor postului scos la concurs

g) nu a fost condamnat definitiv pentru sdvarsirea unei infractiuni contra umanitatii, contra statului
ori contra autoritdtii, de serviciu sau in legiturd cu seviciul, care Tmpiedicd infaptuirea justitiei, de
fals ori a unor fapte de coruptie sau a unei infractiuni savarsite cu intentie, care ar fi incompatibila
cu exercitarea functiei, cu exceptia situatiei in care a intervenit reabilitarea.

Probe de selectie:
a) Interviu si analizad CV,

b) Proba orala (Tematica si bibliografie/Anexal).

Calendarul concursului

12.06.2018

Publicarea anuntului

04.07.2018-11.07.2018

Depunerea dosarelor de concurs ale candidatilor

12.07.2018 ora 9:00;

Sustinerea interviului si analiza CV

12.07.2018 ora 12:00;

Proba orala

12.07.2018 ora 16:00;

Afisarea rezultatelor

13.07.2018 ora 12:00;

Depunerea contestatiilor

16.07.2018 ora 12:00;

Afisarea rezultatelor solutiondrii contestatiilor

16.07.2018 ora 16:00;

Afisare rezultatelor finale

Depunerea dosarului de concurs:

Facultatea/Departament/Seviciu

Universitatea din Craiova / Facultatea
Automatici, Calculatoare si  Electronicad
Secretariat facultate

de
/

Adresa

Blvd. Decebal nr. 107, Craiova, Romania




Desfisurarea concursului:

Facultatea/Departament/Seviciu Universitatea din Craiova / Facultatea de
Automaticd, Calculatoare si  Electronicd /
Departamentul de Mecatronicd si Robotica

Adresa Blvd. Decebal nr. 107, Craiova, Roméania
Corp/etaj/sala Laborator SMC
| Ora Conform calendarului

Conditii de selectie:
¢ Nota minimd, media pentru interviu si analiza C, respectiv proba orala: 7

Ierarhizarea candidatilor se va face in functie de notele finale obtinute.
Persoana de contact pentru informatii suplimentare: Prof. Dr. Ing. Dorian Cojocaru,
cojocaru@robotics.ucy.ro

Responsabil partener Responsabil program,
Prof. Dr. lag. Dorian Cojocaru S.I. Dr. Ing. Cristina Resceanu

A

Anexa 1



TEMATICA SI BIBLIOGRAFIE

Tematica:

- Simularea, modelarea si integarea functionald a senzorilor inteligenti in structurile robotice fixe si
mobile.

- Modelarea cinematicd si dinamicd a vehiculelor autonome multi-directionale echipate cu
manipulatoare.

- Conducere si navigarea robotilor mobili echipati cu manipulatoare.

- Modelarea cinematicd si dinamicd a sistemelor autonome complexe destinate aplicatiilor de
asistentd medico-sociale.

- Proiectarea si implementarea sistemelor servoing vizuale destinate echiparii sistemelor autonome
complexe.

- Utilizarea mediilor de programare utile pentru simularea, modelarea si conducerea sistemelor
robotice fixe si mobile.

Bibliografie (disponibild in Biblioteca UCV).:

- Smart Sensors and Systems, Heidelberg; New York; Dordrecht : Springer, 2015, ISBN: 978-3-
319-14711-6: 487.10.

- Wearable Electronics Sensors: For Safe and Healthy Living, Heidelberg; New York; Dordrecht:
Springer, 2015, ISBN: 978-3-319-18191-2: 515.75.

- Mobile Robotics: Mathematics, Models, and Methods / Alonzo Kelly - New York: Cambridge
University Press, 2013, ISBN: 978-1-107-03115-9: 312.00.

- Intelligent Assistive Robots: Recent Advances in Assistive Robotics for Everyday, Heidelberg,
Springer, 2015, ISBN: 978-3-319-12921-1: 383.09.

- Philosophy of Software: Code and Mediation in the Digital Age [carte electronicd] / David M.
Berry. - New York: Palgrave MacMillan, 2011, ISBN: 9780230306479.

- Machine Vision and Mechatronics in Practice, New York; Dordrecht: Springer, 2015, ISBN: 978-
3-662-45514-2: 515.76.



