Universitatea din Craiova
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica
Specializarile: Mecatronica, Robotica

Vineri, 06 iulie 2018

Programare pentru sustinerea Examenului de diploma

Sesiunea lulie 2018

Nr. Nume Titlul lucrarii Coordonator Specia- Ora
lizarea
1 SITOIANU D. MARIN- Utilizarea sistemelor de achizitie si prelucrare de imagini industriale Prof.univ.dr.ing. COJOCARU MCT 15.00
" | ADRIAN DORIAN
Modernizarea sistemului de automatizare a turnului de racire si tratare | Prof.univ.dr.ing. STOIAN MCT 15.20
2. IORDACHE G. DANIELA- a apei industriale de la ALRO S.A. Slatina GHEORGHE VIOREL
RAMONA
3. CHIRIGIUE.L. ALIN- bCI?Jr;?:gtehrea unui robot cu telefonul mobil folosind tehnologia i/le'l;llglclzgréréglsl_\ll_:iﬁLESCU MCT 15.40
ALEXANDRU
4. IS)I;IEE?)Q/ MIHAIL- Simulator 3D pentru avion cu controller homemade Prof.univ.dr.ing. DIACONU ILIE ROB 16.00
5. XSSIL,JARI\IITU LS. OVIDIU- Sisteme mecatronice conduse cu automate programabile Mitsubishi Prof.univ.dr.ing. POPESCU DORIN MCT 16.20
< Sef lucr.dr.ing. RESCEANU MCT 16.40
CHIRITA V. ROBERT- o . . ’ ;
6. VALERIU Aplicatie on-line de gestiune a dosarelor penale IONUT CRISTIAN
<% Sef lucr.dr.ing. MANTA LIVIU- MCT 17.00
CATANEANU M. . ’
7. ROBERT-CATALIN Modelarea 3D a bratului uman FLORIN
8. OLTEANU G. EMILIAN- Teleoperarea unui brat robotic cu 3 grade de libertate IszifolLquclr’;ldr.mg. MANTA, LIVIU- MCT 17.20
CRISTIAN
9. TORCEA C. SILVIU- Statie de lipit automata Eifc:léihdr.mg. MANTA LIVIU- MCT 17.40
ADRIAN
10/ POPESCU I. BOGDAN- Sisteme de vedere artificiala in controlul robotilor mobili autonomi Sef lucr.dr.ing. MANTA LIVIU- ROB 18.00
ANDREI FLORIN
11, Utilizarea simbolurilor grafice pentru sistematizarea traficului Sef lucr.dr.ing. MANTA LIVIU- ROB 18.20

SOREANU N. COSMIN-
ADRIAN

robotilor mobili

FLORIN

Prezentare lucrari practice 18.40

Comunicarea rezultatelor examenului de diploma: ~20.00

Secretarul comisiei de examen de finalizare a studiilor pentru specializarile Mecatronica si Robotica
S.Ldr.ing. Daniela Patrascu




Universitatea din Craiova
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica
Specializarile: Mecatronica, Robotica

Programare pentru sustinerea Examenului de diploma

Sesiunea lulie 2018

Sambata, 07 iulie 2018

Nr. Nume Titlul lucrarii Coordonator Specia- Ora
lizarea
Sistem de videoconferinta destinat sistemului clasa virtuala Prof.univ.dr.ing. MCT 9.00
1 TARTA O. OCTAVIAN- BIZDOACA, NICU-
" | VICENTIU GEORGE
COSOLAN G. MIHAI- Rea_lizarea si imp!ementarea planurilor de mentenanta preventiva pentru Prof.univ.dr.ing. MCT 9.20
2. LUCIAN ' echipamentele existente in sectia STICLA din compania CASA NOASTRA S.A. NITULESCU MIRCEA
DORIAN IOAN
3. Realizarea si implementarea planurilor de mentenantd preventiva in zona de montaj | Prof.univ.dr.ing. MCT 9.40
TIMUS M. VLAD- a sectiei PVC din compania CASA NOASTRA S.A. Optimizarea fluxului de NITULESCU MIRCEA
IONUT productie in zona de montaj si stocare cercevea prin instalarea echipamentului FBA | DORIAN IOAN
2504
4 TOTOIANU G. Reinstalarea si optimizarea liniilor de productie USI-PVC, RULOURI, ;&?{gﬁgsdcrlljnlg\]/HRCE A MCT 10.00
GHEORGHE-LUCIAN CASONETE si ATIPICE din compania CASA NOASTRA S.A. s
> DORIAN IOAN
DANIELESCU E. Prof.univ.dr.ing. ROB 10.20
5. | ALEXANDRU- Structura robotica de tip Master-Slave NITULESCU MIRCEA
GABRIEL DORIAN IOAN
Prof.univ.dr.ing. ROB 10.40
6. if\lRDB\'(A‘N F. MARIAN- Roboti Mini Sumo NITULESCU MIRCEA
DORIAN IOAN
TICAN-BENCEA M.C. Prof.univ.dr.ing. ROB 11.00
7. | BOGDAN- Comanda wireless a unei celule robotice de tip Master-Slave NITULESCU MIRCEA
ALEXANDRU DORIAN IOAN
8. | ZAMFIRESCU Aplicatii cu ABB IRB 1400 Prof.univ.dr.ing. ROB 11.20
G.DORINEL- NITULESCU MIRCEA
VASILUTA DORIAN IOAN

Prezentare lucriri practice 11.40
Comunicarea rezultatelor examenului de diploma: ~13.00

Secretarul comisiei de examen de finalizare a studiilor pentru specializarile Mecatronica si Robotica
S.L.dr.ing. Daniela Patrascu




