Universitatea din Craiova
FACULTATEA DE AUTOMATICA, CALCULATOARE SI
ELECTRONICA
DEPARTAMENTUL DE AUTOMATICA SI ELECTRONICA

Bvd. Decebal 107 Tel. 40 - (0)251 - 438198
CRAIOVA, ROMANIA Fax 40 - (0)251 - 438198

Tematica de concurs

pentru ocuparea postului de asistent, pe perioada determinata, poz. 43, din Statul de

A

akrownE

~No

9

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.

B.
1.
2.
3
4

functii al Departamentului de Automatica si Electronica,
anul universitar 2018-2019

Tematica pentru proba scrisa si proba orala

Arhitectura sistemelor de calcul

Reprezentarea datelor in calculator

Elemente de baza ale limbajului C

Operanzi si operatori in C

Instructiuni: instructiuni etichetate, instructiuni expresie, instructiuni COmMpuse, instructiuni
de selectie, instructiuni repetitive

Tipuri de date structurate: tablouri, structuri, uniuni, enumerari

Pointeri: operatori pointer, pointeri si tablouri, structuri dinamice liniare de tip lista
Functii: domeniul unei functii, apelul functiilor, apelul functiilor avand ca argumente
tablouri, functii prototip, functii recursive, clase de memorare (specificatori sau atribute),
pointeri la functii

Sistemul de intrari /iesiri in C

Structura generala a unui sistem de conducere. Sisteme de reglare conventionala

Legi tipizate de reglare liniare

Indicatori de calitate si performante impuse sistemelor de reglare automata (SRA)
Elemente de sinteza si analiza a SRA

Relatii si metode practice de acordare a regulatoarelor tipizate

Sisteme de reglare in cascada

Sisteme cu modulare in duratd de impulsuri (PWM)

Mediul de proiectare/ simulare MATLAB/Simulink

Simularea sistemelor de reglare continuale

Tipuri de semnale. Tipuri de sisteme

Discretizarea semnalelor continue

Metode de discretizare si functiile MATLAB corespunzatoare

Discretizarea sistemelor continuale

Metode de discretizare si functiile MATLAB corespunzatoare

Reglarea dupa stare. Alocarea polilor prin reactia dupa stare.

Observatoare de stare totale si partiale

Tematica lucrarilor de laborator

Structuri statice si dinamice (tablouri, pointeri)
Lucrul cu siruri Tn limbajul C

Functii in limbajul C

Date structurate: enumerari, structuri, directive
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Liste in limbajul C

Studiul legilor de reglare de tip PID (Matlab si Simulink)

Studiul legilor de reglare bipozitionale si tripozitionale (Simulink)

Analiza sistemelor de ordinul I si II folosind Analog Plant Simulator (APS)
Proiectarea legilor de reglare folosind interfata grafica SISOTOOL
Reglarea debitului de aer si temperaturii pentru o instalatie LabVOLT

. Placile de achizitie Quanser Q4

. WinCon pentru RTW in Simulink

. Determinarea modelului matematic al motorului de CC Quanser SRV-02
. Reglarea pozitiei unghiulare prin reglare dupa starea partial estimata.

Experimente de control de la Quanser: Pendulul invers. Brat flexibil. Articulatie flexibila.
Bila pe bara. Robot cu 2 grade de libertate
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