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Nr. Nume Titlul lucrării Coordonator Specializarea Ora 

1.  
BURCI C.M. LAUREN|IU-

NICU}OR 

Proiectarea managementului autonom al echipamentului de tip FBA pentru 

montajul automat al feroneriei la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 09.00 

2.  
CHI|{ D. BOGDAN-

LAUREN|IU 

Proiectarea managementului autonom al echipamentelor QUADRA de 

prelucrare a profilelor din aluminiu la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 09.30 

3.  
PREDICA G. ALEXANDRU-

}TEFAN 

Proiectarea managementului autonom al echipamentelor de debitare automat[ 

a baghetelor în sec\ia "PVC" la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 10.00 

4.  
CIUREZU I.S. IONEL-

ALEXANDRU 

Proiectarea managementului autonom al echipamentului de debitare-

prelucrare din sec\ia "U]i" la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 10.30 

5.  CORNICIUC D. DANIEL 
Cercetare ]i dezvoltare pentru punerea în func\iune a liniei de produc\ie "U]i 

din aluminiu" la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 11.00 

6.  
DUMITRA}CU D. MARIO-

ALEXANDRU 

Implementarea sistemului de monitorizare a produc\iei ZaxSense la compania 

QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 11.30 

7.  GULDVIK-BARBU K. VLAD 
Punerea în func\iune a echipamentelor din sec\ia "Vopsitorie aluminiu - zona 

vopsitorie"  la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 12.00 

8.  LICA T.S. ROBERT-ALIN 
Proiectarea managementului autonom al echipamentului de înfoliere automat[ 

a profilelor la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 12.30 



9.  
SAMFIRA  P. IONU|-

ROBERT 

Dezvoltarea sarcinilor de  mentenan\[ planificat[ pentru echipamentele sec\iei 

"Vopsitorie aluminiu" la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 13.00 

10.  
STANCIU A. MARIUS-

CONSTANTIN 

Reducerea defec\iunilor produse de echipamentul tip S6 destinat montajului 

automat al feroneriei la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 13.30 

11.  Z{VELCU|{  S. FLORIAN 
Proiectarea managementului autonom al echipamentelor "pres[" ]i "robot" 

incluse în linia de sigilare sticl[ la compania QFORT Craiova 

Prof.univ.dr.ing. NI|ULESCU, 

MIRCEA DORIAN IOAN 
ROB 14.00 

PAUZA 14.30 -15.00 

12.  
POPESCU G. CRISTINEL-

ADRIAN 

Achizi\ie ]i prelucrare de imagini de la camera de luat vederi montat[ pe drona 

DJI Phantom 

Prof.univ.dr.ing. COJOCARU, 

DORIAN 
ROB 15.00 

13.  CLENCIU S. SEBASTIAN Structur[ experimental[ de linie automat[ cu bra\ robotic 
Prof.univ.dr.ing. B#ZDOAC{, NICU-

GEORGE 
ROB 15.30 

14.  
LULELARU S.M. ALINA-

ARTEMIS 
Mini CNC gravare cu laser 

Prof.univ.dr.ing. B#ZDOAC{, NICU-

GEORGE 
MCT 16.00 

15.  
ST{NCIOI C. C{T{LIN-

COSTINEL 
Robot controlat prin bluetooth 

}ef lucr.dr.ing. PAN{, CRISTINA 

FLORIANA 
MCT 16.30 

16.  COJAN V. DUMITRU-LIVIU Proiectarea ]i realizarea unui sistem robotic umanoid educa\ional 
Prof.univ.dr.ing. STOIAN, 

GHEORGHE VIOREL 
ROB 17.00 

17.  DANILOVIC DARKO Aplica\ie cu senzor inteligent digital pentru contoare de fluide 
Prof.univ.dr.ing. STOIAN, 

GHEORGHE VIOREL 
ROB 17.30 

18.  
DUDU O.C. R{ZVAN-

ADRIAN 

Proiectarea ]i comanda unui robot mobil @ntr-o aplica\ie de stingere a 

incendiilor 

Prof.univ.dr.ing. STOIAN, 

GHEORGHE VIOREL 
ROB 18.00 



19.  
DUMITRESCU I.M. COSMIN-

ALEXANDRU 
Crearea unui "ecosistem" pentru trotinetele electrice 

Prof.univ.dr.ing. STOIAN, 

GHEORGHE VIOREL 
ROB 18.30 

20.  
GRECU M. CONSTANTIN-

DAN 
Proiectarea ]i construc\ia unui robot hexapod 

Prof.univ.dr.ing. STOIAN, 

GHEORGHE VIOREL 
ROB 19.00 

21.  PAVLOVIC NIKOLA 
Sistem de monitorizare, aten\ionare ]i reglare a unor parametri dintr-o sec\ie 

de produc\ie, folosind platforma de dezvoltare Arduino 

Prof.univ.dr.ing. STOIAN, 

GHEORGHE VIOREL 
ROB 19.30 

22.  
SANDU I. ALEXANDRU-

SILVIU 
Detectarea mi]c[rilor de la distan\[ folosind o camer[ de supraveghere video 

Prof.univ.dr.ing. STOIAN, 

GHEORGHE VIOREL 
ROB 20.00 

23.  
GRIGORIE E.C{T{LIN-

IONU| 
Platforma E-Learning 

Conf.univ.dr.ing. RE}CEANU, 

IONU| CRISTIAN 
ROB 20.30 

 

 

 


